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| - EXPLICATION DES DIFFERENTES TOUCHES

(RESET)
Remst & zéra les

fonctions du micro- EJ{_'-T'DJ ’ )
ordinateur et la posi- ilesse de marche
tion de la valve & moyenne

aiguille,

(FAST)
Vitesse de marchea
rapide

(SLOW)
Vitesse de marche
lznte

(UP)
Augmente la valeur
des données

{DOWM)
Diminue la valeur
des donnéas

(POWER) (WALKING SPEED)
Allume, éleint at Mesure la vilesse de
change; de mode marche el calcule la

vilesse moyenne

e = —_—
connacteur & chague WA Efface des données
e at annule un réglage

extrémité) a niveau multiple
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Il - PROCEDURES DE REGLAGE :
a. Mode réglage
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s'étaint,

WAL KIhe |
SPEED |

- m
Affichage Procedure de fonctionnament E g | 2§ | g2
) It = ﬁ E-'
Connectez le dispositif de réglage & Iarticulation de
genou et appuyez brgvemant sur «POWER» O
HELLO ! N
SP-51 V1.0
Attendez environ 3 secondes.
WAIT
ADJUSTING :
MODE Sdlectionnez alIDy pour une marche nommals. O :
Faites une mart;ha_d'awai & vilessa moyanne (nor- l
SELECT male) et sélectionnez & I'side de «UP» et «DOWNs O
MV = 10 I3 valeur optimale MV pour I'oscilation du genou
{valeur initiale = 10)
STEPS =7 Appuyez plugieurs fois sur *WALKING SPEED»
MT = vilesse de marche) el sélectionnaz «STEPS#(5 o
= - HePASyH[entre 5 et 7))
#9=1 S T e e,
L W =_‘ ¥ FreZ I8 VIiesse paS pour ia
MT =120  |pothase),
V2>10> 7 |vérifiez la valeur de la vitesse moyenne et sélection-
T?7>120 > 7 |nez « SLOWw pour la marche lenta, O
|
SELECT Faites une marche d'essal & vitessa lente el sélac- l
SV =1 ticnnez & lalde de «UP» ot « DOWN= 1a valeur Ol_
=15 aptimale SV pour l'oscliation du gen.
STEPS = 7 Appuyesz plusieurs fois sur WWALKING SPEEDs
ST = (vitesze de marche} et sélectionnez «STEPS»
i [aPASe)
GO =0 Marchez & vilesse lente jusqu'a Maffichage «G0=0x
ST = 160 et mesurez la vitessa ST,
Vis> 10 >?
T160>120 >7 Sabectionnez «FAST» pour une marche rapide. O A
SELECT Failes une marche d'essai & vilessa rapide et sélec- —l
FV = 05 tionnaz 4 laide de «UP» et «DOWNe la valeur opt- O
= male FV pour 'oscillation du genou,
STEPS =7  |Appuyez plusieurs fais sur « WALKING SPEEDs
= (viteszo de marcha) et sélectionnez «STEPS:.
GO=0 Marchez & vilesse rapide jusqu's Fafichage «G0=0»
FT = BO at mesurez la vilesse FT.
VI5210>05 |Lomsque ce message apparait, appuyes sur la fouche
T160>120>80 |«POWERS, O
Le réglage & nveau multiple est calculé en fonction
GOOD-BYE |des données détectées et est transféré au circuit
NABCO imprimé da l'articulation de ganou. Puis |a dispositif
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b. Mode confirmation
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. - | o |2
Affich : i £ o i £ W (&£
age Procedure de fonclionnemant 918 |2[5 gl 8 5 B
Connectez e dispositi da réglage a lariculation de
genou el appuyez sur « POWER » sans ralacher
volre a_p!:!!..!l. O
1
g&:ﬁﬂw 0 Attendez enviran una seconda. l
CONFIRM Lorsque ce message apparait, cessez d'appuyer sur
MODE « POWER ». — ()
WAIT Attendez environ 2 secondes.
CONFIRM Lorsque ce message apparall, faites une marche
MODE d'assal.
CONFIRM R
MODE La valeur de la deuxiéme ligna vanea an fonction de Y
la vitesse da marcha.
V5 =15 O
Vi =05 Appuyaz sur & UP w et « DOWMN » pour obtenir Paffi- *
Bi = 70 chage des donnéas du réglage 4 niveau mulliple
e enregistré pour l'arficulation de genou. O
CONFIRM
MODE Mairtenir pendant 3 secondes. Le message prece-
dent réapparaitra. Pressez sur « POWER » af |,
Vs = 15 O
GOOD-BYE .
NABCO ... |& dispositl s'éteint,
c. Mode manuel
: = 2 g
Affichage Procédure de fonctionnement g|8|2 g8 % = §
m e & =
=
Connectez le disposiiif de Sigh e & l'articulation da
genou et appuyez sur « POWER » sans relacher O.
watre appui.
Is-ulF'E-LEI;O‘J!I 0 Attendez enviran una seconds
CONFIRM Lorsque ce message apparait, continuez & appuyer
MODE pendant encora 2 secondes,
MANUAL Larsque ce message apparait, cesser d' appuyer sur
MODE « POWER ». O
WAIT Atendez environ 2 secondes.
MAMUAL lLa u-sliiaur de la ﬁeu:iema ggne dur&ngvll}?qwerlur& da
a valve, Appuyeaz sur 4 »alx » paur
MODE selsclionner I'ouverture optimale de la valve. Aprés |a O_,e
V=15 sélaction, pressez sur « POWER » 2f .,
GOOD-BYE .. le dispositif s'éteint en ayant modifié l'ouverture de
NABCOD |valve du ganou.
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- 1: MESSAGES D'ERREURS

Message : BATTERY VOLT. LOW

Cuand : Lorsqu'on allume 'appareil

Pourquoi :  Batterie déchargée

Solution :  Remplacez la batterie

Mota : Ce message apparait lorsque le voltage est faible. Ce message peut ne pas
apparaitre si l'appareil est reste inutilisé pendant longtemps.

Message : COM.ERROR !
Quand : Lorsgu'on allume I'appareil ou pendant le réglage
Pourquoi :  A) Batterie décharges
B} Erreur de fransmission entre 'unite de programmation et le circult imprimé
1. Utilisation incorrecte du cable
2. Erraur de connexicn
3. Cassure du cable
4, Mauvaise connexion du circuit imprime
5. Unité de programmaltion defectususe
6. Poussiére ou saleté sur la zone de contact
Solution - A) Remplacer |la batterie
B} 1. Utilisez le cable adéquat fourni
2. Inserez complétement le connecteur
3. Remplacez le cible
4. Appuyez sur la touche RESET
5. Remplacez |'unité de programmation
6. Mettoyez la zone de contact el mettez en place les fiches plastiques.
Noia : La disparition du message d'erreur indigue que le fonctionnement est
redevenu normal. Si «COM.ERROR= reste affiché ef que 'appareil s'étaint
automatiguement, vous davez appuyer sur RESET ef allumaey,

Message : ST<MT ERROR |

CQuand : Apres la mesura de la donnée ST en mode de réglage

Pourquoi :  La valeur donnée pour la marche ne correspond pas & SLOW (LENTE) ;

elle est supérieure ou égale a MID (MOYEMME]).

Solution :  Corrigez la valeur des modes de marche SLOW
Nota : 5i le probléme n'est pas solutionné de cette fagon, c'est peut-étre
parce que les données de marche correspondant & MID (MOYENNE) sont
trop elevées. Appuyez deux fois de suite sur CLEAR pour effacer toutes les
données de base ; puis chargez a nouveau les données de base de MID.

Message : MT<FT ERROR !

CQuand : Apres la mesure de la donnée FT en mode de réglage

Pourqueoi . La valeur donnée pour la marche ne correspond pas 4 MID (MOYENNE) ¢
elle est supérieure ou égale & FAST (RAFIDE).

Solution :  Corrigez la valeur des modes de marche FAST
Nota : 5i le probléme n'est pas solutionné de cette facon, c¢'est peut-Bire
parce que les données de marche correspondant & MID (MOYENNE} sont
trop faibles. Appuyez deux fois de suite sur CLEAR pour effacer toutes les
données de base ; puis chargez a nouveau les données de base de MID.
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- 2:INCIDENTS
Suivez ces conseils quel que soit I'incident et quelle que soit la phase de la marche.

Probléme : Pas d'indication a I'écran lorsque I'appareil est allumé

Cause : A) La batterie n'est pas connectée correctement a l'unité
B) La batterie est déchargée
Solution :  A) Connectez a batterie correctement

B} Remplacez la batterie

Probléme : A) L'affichage clignote

B) Des signes anormaux apparaissent

C) L'affichage devient difficilement lisible ou disparait
Cause : La batterie est déchargée
Solution :  Remplacez la batterie

Probléme : A) L'affichage est sombre et difficile 4 lire
B) L'affichage est pale et difficile a lire
Cause : A) L'unite a été soumise a des températures élevées ou faibles pen-
dant longtemps
B) Il y & une erreur de reglage de |'unité
Solution :  A) Placez |'appareil pendant une heure dans une piéce avec une tempéra-
ture comprise entre 10° et 30°C. Remplacez la batterie s le probléme
n'est pas solutionngé aprés une heure.
B) Remplacez l'unité de programmation

Probléme : Laffichage apparait seulement lorsque la touche « POWER » est
appuyeée. |l disparait lorsqu'elle est reldchée
Cause A) La batterie de 'unité de genou n'est pas connectée
B) La batterie de I'unité de genou est déchargee
Solution :  A) Connectez la batterie & l'unité de genou
B) Remplacez la batterie de I'unité de genou
Sil'ecran indique « BATTERY VOLT. LOW » ou « COMM.ERROR =, reportez-
vous & la section « Message d'erreurs =,

PROBLEMES SURVENANT PENDANT LE « MODE MANUEL « ET/OU LE « MODE REGLAGE »

Probleme : La vitesse d'oscillation de la prothése ne change pas lorsque les
données changent
Cause : A) La batterie n'est pas connectée

E) Erreur du positionnement « 0 » de la valve & aiguille

C) La batterie de |'unité de genou est déchargée

D} Circuit imprimé du module de cylindre, moteur ou valve 4 aiguille défalliant
Solution:  A) Connectez la batterie au moteur

B} Appuyez sur la touche RESET. Sl n'y a pas de résultat, appuyez une

deuxigme fois
C) Remplacez la batierie de I'unité de genou
D) Renvoyez I'unité de genou a PROTEOR.
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Probléme : L'indicateur de pas n'est pas pris en compte dans la mesure des
vitesses de marche
Cause ; A) L'interrupteur de proximité n'est pas connecté
B) L'interrupteur da proximité, la connexion ou l'aimant sent endommagés
Salution ¢ A} Renvayez I'unité de genou 4 PROTECRH
B} Renvoyez I'unité de genou a PROTEOR
Si I'écran indigue « ST<MT ERROR ! » ou « MT<FT ERROR | », reportez-
vous a la section « Messages d'erreurs »,

PROBLEMES SURVENANT PENDANT LE MODE DE CONFIRMATION

Probléme : L'impact terminal est trop fort

Cause ! Le réglage est trop faible

Solution :  Pour augmenter ['effet amortisseur, tournez dans le sens des aiguilles d'une
montre la vis de réglage de l'impact terminal, en faisant toutefois atiention
a ne pas rendre impossible I'extension du genou.

Probleme : Le genou prothétique peut se metire en extension compléte et par

conséguent il n'oscille pas complétement

Cause : Le réglage est trop fort

Solution :  Tournez dans le sens contraire des aiguilles d’une montre la vis de réglage
de lNimpact terminal afin d'obtenir I'extension compléte.

Probléme : L'unité de genou grince pendant la phase pendulaire
Cause : A) Les bagues en caoutchouc sont usées

B) Les écrous de fixation ont trop de jeu
Solution : A} Remplacez les bagues en caoutchoue

B) Resserrez les vis de fixation

Probléme : L'oscillation de la prothése ne s'adapte pas au changement de vitesse
Cause : A} La connexion de la batterie, du moteur ou de l'interrupteur de proximité
a frop de jeu

B) La batterie de I'unité de genou est déchargée

C) L'interrupteur de proximité ou I'aimant sont endommagés

D} Le eylindre pneumatigue est défectusux
Solution : A} Insérer complétement le connecteur

B) Remplacez la batterie de I'unité de genou

C) Envoyez 'unite de genou en réparalion chez PROTEOR

D) Renvoyez |'unité de genou chez PROTEOR

Probléme : Bruit

Cause : A) Les butées d'extension sont usées ou endommagées
B} Les écrous de fixation ont trop de jeu
C) Usure de la goupille de I'axe de genou ou des bagues
D) Usure des acrous

Solution: A} Remplacez les butées d’extension en caoutchouc
B) Resserrez las écrous
C, D, E) Consultez PROTEOR H
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ADJUSTING PROCEDURES
FOR INTELLIGENT PROSTHESIS KNEE JOINT
IF PROGRAMMING UNIT : 1P301

I - KEY EXPLANATION

<RESET=>
resets the micro-
computer < M!P}
function and com- medium walking
pensaling speed
for the O psition of
the needie valve
<FAST>
<SLOW:=> fast walking speed

slow walking speed

<UP=>
<DOWMN= increases the data
decreases the data
=POWER= =WALKING SEEED}
turns on and off, and measures walking
changes the mode spaed
and calculates avera-
ge speed
=CABLE=
2m (with
n:n:;lentm‘s =<CLEAR=>
on both ends) clears the data and
cancels

a mullistage setting
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a. adjustment mode
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knee joint.

| W kimas |

EED |

S

. = ' E lw®] &
Display Cperation procedure g g 4 |8 B ﬁ
Connact the Adjuster to the knoe joinl, press the
"POWER", then release it immediately, O
HELLO !
SP-51 V1.0
Wait for approximately thres seconds,
WAIT
ADJUSTING
MODE Salact the "MID" for normal walking. O
SELECT Perform a trial walk al middle (normal) speed, and J
MV = 1 select the optimum SV valua for the knee swing using O
=10 tha "UP" and "DOWN" (Initial valus : 10),
STEPS =7 Press the « Walking Speed » several times, and select
MT = —- the = STEPS « (5 to 7).
GO =0 Walk a micddle spead until *GO=0" i& shown, and
MT = 120 mrasure the speed MT. (Tsieps al prosthesis),
V?>10>7 Check the value of middle speed, and salect “SLOW™
T7?>120 > ? |for slow walking.
SELECT Perlorm a trial walk at slow sﬁead: and select the opti- l
mum SV value for the knes swing using lhe
SV=15 "UP” and "DOWN". - O
STEPS =7 Press the "Walking Speed - several times, and selact
ST = === the "STEPS",
GO=0 Walk al slow speed until *GO = 0" is shown, and
ST = 160 measure the speed ST
Vis>10>
T‘IEIH;; }:, Select « FAST - for fast walking, O_
SELECT Parform a frial walk at fast speed, and select the opti- —l
mum FV value for the knee swing using the "UP" andl
FV =05 "DOWN" O
STEPS =7  |Press the “Walking Speed” several times and select
= the "STEPS".
GO =0 Walk at fast speed until “GO = 0 is shown, and
FT = 80 meaasure the speed ST.FTL
Vi5>10>05 |when this message appears, press the “POWER"
T160>120580 |key O
GOOD-BYE  [Multistage data is calculated on the basis of the délec-
NABCO la data, and is transferred to the circult board on the
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b. Confirmation mode
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i |
Displa Operation pr Elalyg gk ’T]'E
play p procedura 918 |4 uJ§ 5 5t
- =
Conned the Adjuster to the knee joint, and press and
hold the "POWER", D
gﬁﬁo\‘!ln Wait for approximately one second, 1
CONFIRM
When this i i .
MODE is message appears, release the "POWER". I_ O
WAIT Wait for approximately two seconds.
CONFIRM ¥When this message appears, perform a trial walk,
MODE
CONFIRM . .
MODE The value on the second line varies with the walking L
speed.
V5 = 15 ®)
V1 =05 Press the “UP* and “DOWN" to display the multistage ‘
Bi=70 data regidterad to the knee joint O‘
CONFIRM Keep the current status for three saconds, The pre- 1
MODE vious message will reappaar, When the “POWER" is
V5 =15 pressad under status O
ﬁfgg&mE the power turns OFF
b. Manual mode
Displa 8 d | o o f E E g &
\ Operation procedure § £ |2 %ﬁ 5 é%
3
Connect the Adjuster to the knee joint, and prass ancd
hold the "POWER". C)
HELLO !
Wait fo i ;
SP-51 V1.0 alt for approximately ane second
COMNFIRM While this message |s beeing displayed, keep it pres-
MODE sed for another two seconds,
MAMN =
Mﬂnlém"' When this message appears, release the "POWER". O
WAIT Wait for approximately two seconds.
MANUAL The valua on the second line shows the currentfized
MODE valve opaning. press the “UFP* and "DOWN" fo
V = select the optimurm valve apaning. When tha O_“O
=15 “*POWER" is pressed after tha seloction
GOOD-BYE  |with the valve opening of knea joint fixed, the power
NABCO lurns OFF.
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Il - 1 : EROR MESSAGES

Message displayed : BATTERY VOLT. LOW

When : Turning on the power.

Cause : Exhausted battery.

Solution ; Replace battary.
Special Note : this message will be displayed when voltage is low. This message
may not appear if the device has been leff on for a long perviod of time.

Message displayed : COM.ERROR !
When :  When power is turmed on during adjustment.
Cause . A) Exhausted battery.
B) Communication error between the programming unit and the circuit board,
1. Incorrect cable used,
2. Connection error.
3. Cable breakage.
4. Circuit board connected improperly.
5. Programming unit failure,
6. Dust or dirt on contact area.
Solution : A) Replace battery.
B) . Use proper cable supplied.
. Insert connector fully.
. Replace cable.
. Press RESET key
. Replace programming unit.
. Clean contact area and keep plastic plugs in place.
Special Note © if error message disappears resume normal use,
If "COMM.ERROR" continues to be displayed and the power js shut off auto-
maticafly, you nead to press RESET once and furms the power on.

oo - W R

Message displayed : ST<MT ERROR !
When :  After measuring ST data in adjusting mode.
Cause : The order of walking data is not SLOW, and is greater than or equal ta MID,
Solution : Correct the order of SLOW walking modes.
Special Note : If the problem cannot be solved by the solution, the walking data
of MID may be toofarge. Press CLEAR twwice in succession to erase all the
basic data. Then, load the basic data of MID again.

Message displayed : MT<FT ERROR !

When :  After measuring ST data in adjusting mode.

Cause : The order of walking data is not MID, and is greater than or equal to FAST.

Solution : Correct the order of FAST walking modes.
Special Note : If the problem cannot be solved by the solution, the walking data
of MID may be toolarge. Press CLEAR hwwice in succession to erase all the
basic data. Then, load the basic dafa of MID again.
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I -2 : TROUBLESHOOTINGS

Use the following table if there is any trouble incurred during any phase of use.

Problem : Mo display appears when power supply is turned on.
Cause ¢ A} Battery not connected to unit properly.

B) Battery exhausted.
Solution : A) Connect battery correctly.

B) Replace battery.

Problem : A) The display blinks.

B) Abnormal marks appear.

C) Display becomes weaker or disappears.
Cause  : Exhausted battery.
Solution . Replace battery.

Problem : A) Display blakens and is difficult fo read.
B) Display is faint and difficult to read.
Cause . A) Unit has been subjected to high or low temperatures for a long period of time.
B) There is an adjustment error of the unit.
Solution A} Place in room with temperature between 10°C lo 30°C for 1 hour,
Replace battery if unit does not recover in that time period.
B) Replace programming unit.

Problem : A) Display appears only while the power key is being pressed, and
disappears when released.
Cause  : A) Battery in the knee unit is not connected.
B) Battery in the knee unit is exhausted.
Solution : A) Connect battery in knee unit,
B) Replace battery unit in knee unit.

If display reads “BATTERY VOLT. LOW" or “COM. ERROR", refer to the section of Error
Messages.

Problems during "MANUAL MODE" and/or "ADJUSTING MODE"

Problem : Swing speed of the prosthesis does not change when data is changed.
Cause  : A) Battery is not connacted.

B) “0" position error oF neadle valve.

C) Battery in knee unit is exhausted,

D) Cylinder module circuit board, motor, or needie valve,
Solution @ A) Connect battery to motor,

B) Press the RESET key. Press the again key again if the first pressing not

effective.
C) Replace battery in knee unit,
D) Return the knee unit to PROTEOR.
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Problem : The remaining step indicator does not count down when walking speeds
are measured.

Cause  : A) Proximity switch not connected.
B) Damage to proximity switch, connection, or magnet.

Solution : A) Return the knae unit to PROTEOR.
B) Return the knee unit to PROTEOR.

If the display reads "ST<MT ERROR!" or "MT<FT ERROR!", refer 1o the section for
ERROR MESSAGES.

Problem : Terminal Impact is too hard.

Cause  : Adjustment set too soft,

Solution : Turn terminal impact adjustment screw clackwise to increase the dampening,
however knee must stil reach exlension.

Problem : The prosthetic knee can reach full extension and therefore does not
swing fully.

Cause  : Adjustment set too hard,

Solution : Turn terminal impact adjustment screw counterclockwise to obtain full extension.

Problem : The knee unit makes grinding noise during swing phase.
Cause . A) Rubber grommets are worn.

B) Attachmeant bolts are loosened.,
Solution : A) Replace the rubber grommets.

B) Retighten the fastening screws.

Problem : The swing of the prosthesis does not coordinate with a speed change.
Cause : A) Connection to the battery, motor or proximity switch is loose.

B) Battery in knee unit is exhausted.

C) Damage to proximity switch or magnet.

D) Pneumatic cylinder faulty.
Solution : A) Insert connector Tully,

B) Aeplace battery PRI QAHES Page 2/10

C} Send the knee unit to PROTEOR for repair.

D) Send the knee unit to PROTEOH.

Problem : Moise at any time.
Causea . A) Wear or damage to rubber extension stops.
B) Fastening bolts are loose.
C) Wear of knee axis pin or bushings.
D) Wear of cylinder pins or bushings.
E) Wear of clevis bolt.
sSolution @ A) Replace rubber extension stops.
E) Retighten the loose balts,
C, D, E) Consult PROTEOR. H
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